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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Цель изучения дисциплины «Теоретическая механика в технических системах»: Получение обучающимися

фундаментальных знаний в области механического движения, равновесия материальных тел и возникающих

между ними взаимодействиях, а также овладение основными алгоритмами исследования равновесия и движения

механических систем.

Основные задачи изучения дисциплины:

– усвоить основные законы механического движения и равновесия материальных тел;

– научиться анализировать и объяснять механические явления исходя из законов и теорем теоретической

механики;

– уметь применять основные законы и методы теоретической механики к решению инженерных задач;

– приобрести навыки решения типовых задач по статике, кинематике и динамике;

– научиться методам построения математических моделей, оценивать их значение и относительность пределов

применения.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.О

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Введение в специальность

2.1.2 Деловое общение в профессиональной деятельности

2.1.3 Информатика

2.1.4 Информационная культура студента

2.1.5 История (история России, всеобщая история)

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Прикладная механика (сопротивление материалов)

2.2.2 Моделирование процессов и систем

2.2.3 Основы технических измерений

2.2.4 Прикладная механика (детали машин)

2.2.5 Теория автоматического управления

2.2.6 Метрология, стандартизация и сертификация

2.2.7 Основы проектной деятельности

2.2.8 Производственная практика: Технологическая (производственно-технологическая) практика

2.2.9 Технические средства автоматизации и управления

2.2.10 Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

2.2.11 Оборудование и автоматизация технологических процессов и производств

2.2.12 Проектирование автоматизированных систем

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ОПК-1: Способен анализировать задачи профессиональной деятельности на основе положений, законов и методов в

области естественных наук и математики

ОПК-1.1: Знать: положения, законы и методы в области естественных наук и математики

Результаты обучения: студент знает основные законы, теоремы и методы теоретической механики.

ОПК-1.2: Уметь: использовать положения, законы и методы в области естественных наук и математики для анализа

задач профессиональной деятельности

Результаты обучения: студент умеет применять основные законы, теоремы и методы теоретической механики к решению

технических задач.

ОПК-1.3: Владеет: навыками анализа задач профессиональной деятельности на основе положений, законов и методов в

области естественных наук и математики

Результаты обучения: студент владеет навыками анализа задач профессиональной деятельности на основе законов, теорем

и методов теоретической механики.

ОПК-2: Способен формулировать задачи профессиональной деятельности на основе знаний, профильных разделов

математических и естественнонаучных дисциплин (модулей)

ОПК-2.1: Знать: профильные разделы математических и естественнонаучных дисциплин (модулей)

Результаты обучения: студент знает профильные разделы теоретической механики.
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математических и естественнонаучных дисциплин (модулей)

Результаты обучения: студент умеет формулировать задачи профессиональной деятельности на основе знаний, профильных

разделов  теоретической механики.

ОПК-2.3: Владеет: навыками формулирования задач профессиональной деятельности на основе знаний, профильных

разделов математических и естественнонаучных дисциплин (модулей)

Результаты обучения: студент владеет навыками формулирования задач профессиональной деятельности на основе знаний,

профильных разделов теоретической механики


