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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Целью дисциплины «Системы управления автоматизированным электроприводом» является изучение основ

проектирования и эксплуатации современных систем автоматического управления на базе электропривода в

различных отраслях экономики.

Основными задачами изучения дисциплины являются: приобретение студентами знаний о видах

автоматизированных систем на базе электропривода, основах его функционирования  в составе разомкнутых и

замкнутых систем управления, методах проектирования и эксплуатации автоматизированного электропривода в

соответствии с технологическим режимом работы оборудования.

Студент должен знать теоретические основы функционирования систем управления автоматизированным

электроприводом, его режимы работы, методику проектирования и моделирования автоматизированного

электропривода.

Студент должен уметь анализировать, рассчитывать и синтезировать системы управления технологическим

оборудованием на основе электрического привода, проводить экспериментальные исследования приводов и

систем управления ими.

Студент должен иметь навыки проектирования, наладки и эксплуатации современного автоматизированного

электропривода, разработки средств управления им, использования программных продуктов при проектировании

и эксплуатации автоматизированных систем.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.О

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Электротехника

2.1.2 Цифровые устройства систем автоматизации и управления

2.1.3 Математика

2.1.4 Основы автоматизированного электропривода

2.1.5 Теория автоматического управления

2.1.6 Электроника

2.1.7 Моделирование процессов и систем

2.1.8 Информационно-измерительные системы

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Системы управления автоматизированным электроприводом

2.2.2 Технические средства автоматизации и управления

2.2.3 Оборудование и автоматизация технологических процессов и производств

2.2.4 Программное управление станками и промышленными роботами

2.2.5 Проектирование автоматизированных систем

2.2.6 Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ОПК-7: Способен производить необходимые расчёты отдельных блоков и устройств систем контроля,

автоматизации и управления, выбирать стандартные средства автоматики, измерительной и вычислительной

техники при проектировании систем автоматизации и управления

ОПК-7.1: Знать: способы расчета отдельных блоков и устройств систем контроля, автоматизации и управления,

стандартные средства автоматики, измерительной и вычислительной техники

Результаты обучения: В результате освоения дисциплины студент должен знать способы расчета отдельных блоков и

устройств систем автоматизации и управления на базе автоматизированного электропривода

ОПК-7.2: Уметь: производить необходимые расчеты отдельных блоков и устройств систем контроля, автоматизации и

управления, выбирать стандартные средства автоматики, измерительной и вычислительной техники при

проектировании систем автоматизации и управления

Результаты обучения: В результате освоения дисциплины студент должен уметь производить необходимые расчеты

отдельных блоков и устройств при проектировании систем автоматизации и управления на базе автоматизированного

электропривода
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автоматизации и управления, а также выбора стандартных средств автоматики, измерительной и вычислительной

техники при проектировании систем автоматизации и управления

Результаты обучения: В результате освоения дисциплины студент должен владеть навыками осуществления необходимых

расчетов отдельных блоков и устройств систем контроля, автоматизации и управления, а также выбора стандартных

средств автоматики, измерительной и вычислительной техники при проектировании систем автоматизации и управления на

базе автоматизированного электропривода


