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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
В современном автоматизированном производстве наряду с электрическими и электронными устройствами

широкое применение получили гидравлические и пневматические средства автоматизации. Для разработки и

эффективной эксплуатации таких устройств необходимо знать основные законы поведения жидкости и газа,

принципы их построения и действия, методы исследования, проектирования и настройки.

Целью дисциплины "Гидропневмопривод и гидропневмоавтоматика" является изучение основных принципов

построения пневматических и гидравлических устройств, создание на их основе средств автоматизации

различного технологического оборудования.

В результате изучения дисциплины студент должен знать:

основные законы гидромеханики, их использование для построения средств автоматизации технологического

оборудования;

принципы построения, элементную базу автоматизированного гидро- и пневмопривода;

элементы пневмоавтоматики, реализованные на различных принципах;

структуру, методы расчета типовых гидропневмоприводов.

студент должен уметь:

составлять схемы автоматизированного гидро- и пневмопривода, осуществлять расчет и выбор основных

элементов;

разрабатывать пневматические устройства и системы различного функционального назначения,

квалифицированно выбирать современную элементную базу пневматических систем, выполнять проектные

расчеты.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.О

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Электротехника

2.1.2 Цифровые устройства систем автоматизации и управления

2.1.3 Математика

2.1.4

2.1.5 Физика

2.1.6

2.1.7 Программирование и основы алгоритмизации

2.1.8

2.1.9 Введение в специальность

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Системы управления автоматизированным электроприводом

2.2.2 Технические средства автоматизации и управления

2.2.3 Оборудование и автоматизация технологических процессов и производств

2.2.4 Программное управление станками и промышленными роботами

2.2.5 Проектирование автоматизированных систем

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ОПК-6: Способен разрабатывать и использовать алгоритмы и программы, современные информационные

технологии, методы и средства контроля, диагностики и управления, пригодные для практического применения в

сфере своей профессиональной деятельности

ОПК-6.1: Знать: алгоритмы и программы, современные информационные технологии, методы и средства контроля,

диагностики и управления, пригодные для практического применения в сфере своей профессиональной деятельности

Результаты обучения: В результате освоения дисциплины студент должен знать алгоритмы и программы, современные

информационные технологии, методы и средства контроля, диагностики и управления в области гидропневмоавтоматики



стр. 4УП:

Ucheb_plan_27.03.04_A_ASUCP_O_NOR_FASTiV_APP_2021.

plxОПК-6.2: Уметь: разрабатывать и использовать алгоритмы и программы, современные информационные технологии,

методы и средства контроля, диагностики и управления, пригодные для практического применения в сфере своей

профессиональной деятельности

Результаты обучения: В результате освоения дисциплины студент должен уметь использовать алгоритмы и программы,

современные информационные технологии, методы и средства контроля, диагностики и управления в области

гидропневмоавтоматики

ОПК-6.3: Владеет: навыками разработки и использования алгоритмов и программ, современных информационных

технологий, методов и средств контроля, диагностики и управления, пригодные в сфере своей профессиональной

деятельности

Результаты обучения: В результате освоения дисциплины студент должен иметь навыки использования алгоритмов и

программы, современных информационных технологий, методов и средств контроля, диагностики и управления в области

гидропневмоавтоматики

ОПК-7: Способен производить необходимые расчёты отдельных блоков и устройств систем контроля,

автоматизации и управления, выбирать стандартные средства автоматики, измерительной и вычислительной

техники при проектировании систем автоматизации и управления

ОПК-7.1: Знать: способы расчета отдельных блоков и устройств систем контроля, автоматизации и управления,

стандартные средства автоматики, измерительной и вычислительной техники

Результаты обучения: В результате освоения дисциплины студент должен знать способы расчета и выбора гидравлических

и пневматических средств автоматизации

ОПК-7.2: Уметь: производить необходимые расчеты отдельных блоков и устройств систем контроля, автоматизации и

управления, выбирать стандартные средства автоматики, измерительной и вычислительной техники при

проектировании систем автоматизации и управления

Результаты обучения: В результате освоения дисциплины студент должен уметь производить необходимые расчеты

отдельных блоков гидравлических и пневматических систем автоматизации

ОПК-7.3: Владеет: навыками осуществления необходимых расчетов отдельных блоков и устройств систем контроля,

автоматизации и управления, а также выбора стандартных средств автоматики, измерительной и вычислительной

техники при проектировании систем автоматизации и управления

Результаты обучения: В результате освоения дисциплины студент должен иметь навыки расчета, выбора, разработки схем и

систем автоматизации на основе гидравлических и пневматических средств автоматизации


