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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Цель данной дисциплины – изучение методов расчета и конструирования деталей машин общего назначения для

наиболее эффективного проектирования готовых изделий. «Прикладная механика (Детали машин)» является

первым из расчетно-конструкторских курсов, в котором изучают основы проектирования машин и механизмов.

Курс состоит из ряда разделов, в которых рассматриваются зубчатые, червячные, ременные передачи, валы,

подшипники, различные соединения деталей машин.

Освоение настоящего курса позволит выполнять инженерные расчеты на прочность, жесткость и колебания

применительно к широкому кругу деталей машин общего назначения.

Основные задачи изучения дисциплины:

1) освоение общих методов расчета в форме инженерных расчетов применительно к широкому кругу деталей

машин общего назначения;

2) формирование навыков самостоятельной работы с учебно-методической, справочной и технической

литературой, с контрольной аппаратурой и испытательным оборудованием, имеющимся на кафедре;

3) ознакомление с основами проведения исследовательской работы при проведении лабораторных занятий;

4) формирование умения проектирования деталей машин, исходя из требований технологичности, экономичности,

ремонтопригодности, стандартизации, промышленной эстетики, унификации машин, охраны труда, экологии;

5) обучение основам правильного выбора материала деталей с учетом их надежной работы в планируемые сроки

эксплуатации при возможном снижении металлоемкости изделия;

6) получение навыков оформления текстовой и графической конструкторской документации в полном

соответствии с требованиями действующих стандартов

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.О

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Прикладная механика (сопротивление материалов)

2.1.2 Физика

2.1.3 Математика

2.1.4 Теоретическая механика в технических системах

2.1.5 Инженерная и компьютерная графика

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Метрология, стандартизация и сертификация

2.2.2 Основы проектной деятельности

2.2.3 Технологические процессы машиностроения

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ОПК-3: Способен использовать фундаментальные знания для решения базовых задач управления в технических

системах с целью совершенствования в профессиональной деятельности

ОПК-3.1: Знать: методы и способы решения базовых задач в технических системах

Результаты обучения: Знает методы и способы решения базовых конструкторских задач при проектировании деталей

машин общего назнаяения.

ОПК-3.2: Уметь: использовать фундаментальные знания для решения базовых задач управления в технических системах с

целью совершенствования в профессиональной деятельности

Результаты обучения: Умеет решать задачи  конструкторского характера, проводить инженерные расчеты при

проектировании деталей машин общего назначения.

ОПК-3.3: Владеет: навыками применения фундаментальных знаний для решения базовых задач управления в технических

системах с целью совершенствования в профессиональной деятельности

Результаты обучения: Владеет навыками применения фундаментальных знаний для решения базовых конструкторских

задач с целью совершенствования профессиональной деятельности


