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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Ознакомление студента с основными программными средствами, предназначенными для конструкторских и

научных расчетов, возможностями использования вычислительной математики в конструкторской и

исследовательской деятельности.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Теоретическая механика

2.1.2 Физика

2.1.3 Высшая математика

2.1.4 Информатика

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Компьютерное моделирование наземных транспортно-технологических средств

2.2.2 Теория автоматического управления

2.2.3 Анализ и синтез трансмиссий

2.2.4 Мехатроника в наземных транспортно-технологических средств

2.2.5 Синтез узлов и механизмов

2.2.6 Технологии автоматизированного проектирования

2.2.7 Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

УК-1: Способен осуществлять критический анализ проблемных ситуаций на основе системного подхода,

вырабатывать стратегию действий

УК-1.1: Анализирует проблемные ситуации (задачи) и выделяет их базовые составляющие. Рассматривает различные

варианты решения проблемных ситуаций (задач), разрабатывает алгоритмы их реализации

Результаты обучения: Знать: методы вычислительной математики при анализе проблемных ситуаций (задач).

Уметь: разрабатывать алгоритмы поиска и реализации решений задач вычислительной математики в программных средах.

Владеть: основными инструментами вычислительной математики при анализе и поиске решений проблемных ситуаций

(задач) в программных средах.

УК-1.2: Определяет и оценивает практические последствия возможных решений задачи

Результаты обучения: Знать: методы оценки возможных решений задач вычислительной математики в программных

средах.

Уметь: определять практические последствия возможных решений задач вычислительной математики в программных

средах.

Владеть: основными инструментами вычислительной математики при определении и оценке практических последствий

возможных решений задач вычислительной математики в программных средах.

УК-1.3: Осуществляет систематизацию информации различных типов для анализа проблемных ситуаций. Вырабатывает

стратегию действий для построения алгоритмов решения поставленных задач

Результаты обучения: Знать: методы систематизации информации различных типов для анализа проблемных ситуаций

(задач).

Уметь: осуществлять систематизацию информации различных типов для анализа проблемных ситуаций (задач) и

вырабатывать стратегию действий для построения алгоритмов решения поставленных задач вычислительной математики в

программных средах.

Владеть: методами систематизации информации различных типов для анализа проблемных ситуаций (задач).

УК-1.4: Владеет навыками программирования разработанных алгоритмов и критического анализа полученных

результатов

Результаты обучения: Знать: особенности программирования разработанных алгоритмов и критического анализа

полученных результатов.

Уметь: программировать разработанные алгоритмы и проводить критический анализ полученных результатов.

Владеть: основными инструментами программирования разработанных алгоритмов и критического анализа полученных

результатов.

ПК-2: Способен разрабатывать с использованием информационных технологий конструкторско-технологическую

документацию для производства новых или модернизируемых образцов наземных транспортно-технологических

средств
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ПК-2.1: Выполняет построение и расчеты кинематических схем пространственных конструкций наземных транспортно-

технологических средств и их компонентов

Результаты обучения: Знать: основные методики расчета кинематических схем пространственных конструкций наземных

транспортно-технологических средств и их компонентов.

Уметь: выполнять построение кинематических схем пространственных конструкций наземных транспортно-

технологических средств и их компонентов.

Владеть: программными средствами для выполнения построения и расчета кинематических схем пространственных

конструкций наземных транспортно-технологических средств и их компонентов.

ПК-2.2: Выполняет динамические расчеты наземных транспортно-технологических средств

Результаты обучения: Знать: основные методики динамических расчетов наземных транспортно-технологических средств.

Уметь: выполнять динамические расчеты наземных транспортно-технологических средств.

Владеть: программными средствами для выполнения динамических расчетов наземных транспортно-технологических

средств.

ПК-2.3: Выполняет  геометрические и прочностные расчеты компонентов наземных транспортно-технологических

средств

Результаты обучения: Знать: основные методики геометрических и прочностных расчетов компонентов наземных

транспортно-технологических средств.

Уметь: выполнять геометрические и прочностные расчеты компонентов наземных транспортно-технологических средств.

Владеть: программными средствами для выполнения геометрических и прочностных расчетов компонентов наземных

транспортно-технологических средств.

ПК-2.4: Выполняет  расчеты  надежности компонентов наземных транспортно-технологических средств

Результаты обучения: Знать: основные методики расчетов надежности компонентов наземных транспортно-

технологических средств.

Уметь: выполнять расчеты надежности компонентов наземных транспортно-технологических средств.

Владеть: программными средствами для выполнения расчетов надежности компонентов наземных транспортно-

технологических средств.

ПК-3: Способен планировать и выполнять расчетные и экспериментальные исследования наземных транспортно-

технологических средств, их узлов и агрегатов

ПК-3.1: Анализирует функциональные возможности пакетов прикладных программ для исследования эффективности

наземных транспортно-технологических средств и их компонентов

Результаты обучения: Знать: функциональные возможности пакетов прикладных программ для исследования

эффективности наземных транспортно-технологических средств и их компонентов.

Уметь: применять пакеты прикладных программ для исследования эффективности наземных транспортно-технологических

средств и их компонентов.

Владеть: пакетами прикладных программ для исследования эффективности наземных транспортно-технологических

средств и их компонентов.

ПК-3.2: Разрабатывает и исследует математические модели наземных транспортно-технологических средств и их

компонентов

Результаты обучения: Знать: методы разработки и исследования математических моделей наземных транспортно-

технологических средств и их компонентов.

Уметь: разрабатывать и исследовать математические модели наземных транспортно-технологических средств и их

компонентов.

Владеть: программными средствами для разработки и исследования математических моделей наземных транспортно-

технологических средств и их компонентов.

ПК-3.3: Анализирует функциональные возможности стендового оборудования и измерительных комплексов для

проведения натурных испытаний наземных транспортно-технологических средств

Результаты обучения: Знать: функциональные возможности стендового оборудования и измерительных комплексов для

проведения натурных испытаний наземных транспортно-технологических средств.

Уметь: анализировать функциональные возможности стендового оборудования и измерительных комплексов для

проведения натурных испытаний наземных транспортно-технологических средств.

Владеть: методами анализа и оценки функциональных возможностей стендового оборудования и измерительных

комплексов для проведения натурных испытаний наземных транспортно-технологических средств.

ПК-3.4: Анализирует результаты исследований и испытаний, разрабатывает  рекомендации по совершенствованию

конструкций наземных транспортно-технологических средств

Результаты обучения: Знать: методы анализа и оценки результатов исследований и испытаний.

Уметь: анализировать результаты исследований и испытаний, разрабатывать рекомендации по совершенствованию

конструкций наземных транспортно-технологических средств.

Владеть: программными средствами для анализа результатов исследований и испытаний с целью дальнейшей разработки

рекомендаций по совершенствованию конструкций наземных транспортно-технологических средств.


