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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Цель данной дисциплины – обучение основам знаний об общих методах исследования структурных,

кинематических  и динамических свойств механизмов и машин и  проектирование их схем.

Теория механизмов и машин – научная основа создания новых механизмов и машин. Курс состоит из ряда

разделов, в которых рассматриваются различные виды механизмов, их синтез и анализ: структурный,

кинематический и  динамический анализ плоских механизмов, структурный анализ пространственных

механизмов, синтез зубчатых, кулачковых и рычажных механизмов.

Освоение настоящего курса позволит иметь достаточные знания об основных видах механизмов  наземных

транспортно-технологических средств; понимание принципов работы отдельных механизмов и их взаимодействия

в  наземные транспортных средствах; о структурном, кинематическом и динамическом анализе и синтезе

механизмов и машин в сфере транспорта.

Основные задачи  изучения дисциплины:

знать основополагающие понятия и определения дисциплины; структуру  и классификацию различных видов

механизмов транспортно-технологических средств.

изучение структуры (строения) и классификации механизмов транспортных средств; знание общих принципов

реализации движения с помощью механизмов, обуславливающие кинематические и динамические свойства

механической системы; владение методами решения задач  структурного, кинематического и динамического

исследований плоских механизмов в том числе с использованием информационных технологий; овладение

системным подходом к проектированию механизмов и машин, нахождению оптимальных параметров механизмов

транспортных средств по заданным условиям работы; владение инженерными методами анализа и расчета

механизмов и проектированием различных видов механизмов в сфере  наземных транспортно-технологических

средств; формирование навыков самостоятельной работы с учебно-методической и технической литературой,

лабораторным  оборудованием, имеющимся на кафедре; получение навыков оформления текстовой и графической

конструкторской документации в полном соответствии с требованиями действующих стандартов.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.О

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Теоретическая механика

2.1.2 Физика

2.1.3 Высшая математика

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Конструкция наземных транспортно-технологических средств

2.2.2 Силовые установки наземных транспортно-технологических средств

2.2.3 Эксплуатация и ремонт наземных транспортно-технологических средств

2.2.4 Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

УК-2: Способен управлять проектом на всех этапах его жизненного цикла

УК-2.1: Формулирует на основе поставленной проблемы проектную задачу  и способ ее решения через реализацию

проектного управления

Результаты обучения: УК-2.1.1: Знать: проблемы, цели, задачи  проектирования механизмов наземных транспортных

средств и способы их решения.

УК-2.1.2: Уметь: формулировать цели и задачи представленной проблемы в проектной работе.

УК-2.1.3: Владеть: основными закономерностями проектирования механизмов наземно -транспортных средств.

УК-2.2: Разрабатывает концепцию проекта в рамках обозначенной проблемы: формулирует цель, задачи, обосновывает

актуальность, значимость, ожидаемые результаты и возможные сферы их применения

Результаты обучения: УК-2.2.1: Знать:  концепцию проекта в рамках обозначенной проблемы и возможные сферы

применения решаемых задач анализа и синтеза механизмов транспортных средств.

УК-2.2.2: Уметь:  оценивать ожидаемые результаты в рамках обозначенной проблемы;

обосновывать актуальность разрабатываемых задач, связанных с синтезом и анализом механизмов наземно-транспортных

средств.

 УК-2.2.3: Владеть:  проектированием различных видов механизмов наземных транспортно-технологических машин;

способностью самостоятельно применять новые методики с помощью информационных технологий и использовать в

возможных сферах применения
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УК-2.3: Владеет ключевыми концепциями управления проектами, методами оценки эффективности проекта на всех его

фазах, стадиях и этапах жизненного цикла

Результаты обучения: УК-2.3.1: Знать: методы оценки эффективности задач, решаемых в проекте; алгоритмы решения

структурных, кинематических, динамических задач с помощью информационных технологий

УК-2.3.2: Уметь: проводить сравнительный анализ методов решения с точки зрения эффективности проектирования.

УК-2.3.3: Владеьт: методами алгоритмизации и альтернативности поставленных задач; выбором эффективного метода

(аналитическим, графо-аналитическим, графическим)  при проектировании механизмов наземных транспортно-

технологических средств.

ОПК-1: Способен ставить и решать инженерные и научно-технические задачи в сфере своей профессиональной

деятельности и новых междисциплинарных направлений с использованием естественнонаучных, математических и

технологических моделей;

ОПК-1.1: Демонстрирует знания основных понятий и фундаментальных законов физики, применяет методы

теоретического и экспериментального исследования физических явлений, процессов и объектов

Результаты обучения: ОПК-1.1.1: Знать:  основные понятия законов физики для теоретического анализа свойств

механизмов и машин наземных транспортно-технологических средств.

ОПК-1.1.2: Уметь:  решать задачи кинематического и динамического анализа с использованием фундаментальных законов

физики.

ОПК-1.1.3: Владеть;  методами теоретического и экспериментального исследований физических процессов и законов при

решении задач кинематического и динамического анализа.

ОПК-1.2: Применяет методы теоретического и экспериментального исследования объектов, процессов, явлений,

проводит эксперименты по заданной методике и анализирует их результаты

Результаты обучения: ОПК-1.2.1: Знать:  основные методы теоретического и экспериментального исследования механизмов

и машин наземных транспортно-технологических средств.

ОПК-1.2.2: Уметь: проводить экспериментальные иследования и теоретические расчеты кинематического и динамического

анализа с использованием фундаментальных законов физики.

ОПК-2.2.3: Владеть: методами теоретического и экспериментального исследований при  структурном, кинематическом и

динамическом анализе и синтезе механизмов и проводить их сравнительный анализ.

ОПК-1.3: Знает основные понятия и законы химии, способен объяснять сущность химических явлений и процессов

Результаты обучения: ОПК-1.3.1: Знать:  основные понятия законов химии для теоретического анализа свойств узлов

механизмов и машин и процессов, происходящих при их работе.

ОПК-1.3.2: Уметь: объяснить сущность химических явлений и процессов применительно к процессам и расчетам

механизмов двигателей и компрессоров различных типов.

ОПК-1.3.3: Владеть: знанием рабочих процессов в машинах; расчетом сил при динамическом анализе, основываясь на

законах химии.

ОПК-1.4: Знает основы высшей математики, способен представить математическое описание процессов, использует

навыки математического описания моделируемого процесса (объекта) для решения инженерных задач

Результаты обучения: ОПК-1.4.1: Знать: основы высшей математики для теоретического анализа и синтеза механизмов и

машин наземных транспортно-технологических средств.

ОПК-1.4.2: Уметь: представить математическое описание при решении задач структурного, кинематического,

динамического синтеза и анализа механизмов, используя навыки математического анализа.

ОПК-1.4.3: Владеть: навыками математического описания теоретического решения задач синтеза и анализа механизмов

наземных транспортно-технологических средств

ОПК-1.5: Использует физико-математический аппарат для разработки простых математических моделей явлений,

процессов и объектов при заданных допущениях и ограничениях

Результаты обучения: ОПК-1.5.1: Знать: физико-математический аппарат для разработки расчетных моделей динамического

анализа и синтеза механизмов.

ОПК-1.5.2: Уметь: решать задачи  кинематического и динамического анализа механизмов с использованием физико-

математического аппарата с учетом допущений и ограничений.

ОПК-1.5.3: Владеть: навыками решения задач структурного, кинематического, динамического синтеза и анализа

механизмов с использованием математических моделей.

ОПК-1.6: Использует методы математического анализа и моделирования для обоснования принятия решений в

профессиональной деятельности

Результаты обучения:  ОПК-1.6.1:  Знать: методы математического анализа и моделирования при решении задач анализа и

синтеза механизмов наземных транспортно-технологических средств.

ОПК-1.6.2: Уметь: обосновать выбор метода решения задач синтеза и анализа механизмов наземных транспортно-

технологических средств пользуясь принципом альтернативности.

ОПК-1.6.3: Владеть: методами математического анализа и моделирования для обоснования выбора наиболее эффективного

метода при решении задач синтеза и анализа механизмов и возможностью их применения в дальнейшей профессиональной

деятельности.


