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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Дать студентам знания, касающиеся работы современных интеллектуальных систем и устройств, работа которых

построена на архитектуре использующей систему управления микроконтроллерами и интеллектуальными

датчиками, и применяющихся в современных наземных транспортно-технологических системах и агрегатах.

Дисциплина направлена для успешного решения задач создания, эксплуатации и диагностирования систем

управления узлами и агрегатами современных транспортно- технологических систем при дальнейшей

профессиональной или научной деятельности.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Детали машин

2.1.2 Конструкция наземных транспортно-технологических средств

2.1.3 Электрооборудование автомобиля и трактора

2.1.4 Электротехника, электроника и электропривод

2.1.5 Силовые установки наземных транспортно-технологических средств

2.1.6 Теория механизмов и машин

2.1.7 Физика

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Анализ и синтез трансмиссий

2.2.2 Мехатроника в наземных транспортно-технологических средств

2.2.3 Технологии автоматизированного проектирования

2.2.4 Эксплуатация и ремонт наземных транспортно-технологических средств

2.2.5 Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ПК-1: Способен выполнять анализ конструкций тяговых и  транспортных колесных и гусеничных машин для

сооружения и обслуживания трубопроводных транспортных систем

ПК-1.1: Выполняет анализ принципов работы и условий эксплуатации наземных транспортно-технологических средств и

их компонентов

Результаты обучения: Знать особенности функционирования электронных систем НТТС/Уметь формулировать требуемые

задачи управления НТТС и их компонентами/Владеет навыками оценки параметров функционирования узлов НТТС

ПК-1.2: Разрабатывает функциональные модели наземных транспортно-технологических средств

Результаты обучения: Знает принципиальные схемы электронных систем НТТС/Умеет разбирать принципы

функционирования электронных систем/Владеет навыками оценки требуемых функциональных параметров электронных

систем НТТС

ПК-1.3: Анализирует результаты испытаний наземных транспортно-технологических средств и их компонентов

Результаты обучения: Знает диапазоны эксплуатационных параметров рабочих систем НТТС/Умеет оценивать

работоспособность электронных систем НТТС/Владеет навыками базовой диагностики электронных систем НТТС

ПК-1.4: Анализирует технические решения узлов трансмиссий и ходовой системы наземных транспортно-

технологических средств

Результаты обучения: Знает типы электронных систем, применяемых в составе НТТС/Умеет исследовать принципиальные

схемы электронных систем НТТС/Владеет навыками оценки требуемых характеристик электронных систем НТТС

ПК-3: Способен планировать и выполнять расчетные и экспериментальные исследования наземных транспортно-

технологических средств, их узлов и агрегатов

ПК-3.1: Анализирует функциональные возможности пакетов прикладных программ для исследования эффективности

наземных транспортно-технологических средств и их компонентов

Результаты обучения: Знает ПО для исследования работы электронных систем НТТС/Умеет выбирать требуемые наборы

параметров для оценки работы электронных систем НТТС/Владеет навыками базовой диагностики электронных систем

НТТС с помощью специализированного ПО

ПК-3.2: Разрабатывает и исследует математические модели наземных транспортно-технологических средств и их

компонентов

Результаты обучения: Знает особенности встраивания электронных систем в системы НТТС/Умеет сопоставлять заданные

и текущие параметры работы электронных систем НТТС/Владеет навыками базового математического описания

электронных систем НТТС
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ПК-3.3: Анализирует функциональные возможности стендового оборудования и измерительных комплексов для

проведения натурных испытаний наземных транспортно-технологических средств

Результаты обучения: Знает методы испытаний электронных систем в составе НТТС/Умеет задавать требуемые параметры

и методы их получения/Владеет навыками выбора требуемого измерительного оборудования для испытания электронных

систем в составе НТТС

ПК-3.4: Анализирует результаты исследований и испытаний, разрабатывает  рекомендации по совершенствованию

конструкций наземных транспортно-технологических средств

Результаты обучения: Знает наборы функциональных параметров, оценивающих работу электронных систем НТТС/Умеет

выбирать необходимые значения функциональных параметров электронных систем НТТС/Владеет навыками анализа

функционирования электронных систем НТТС


