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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Целью изучения учебной дисциплины являются получение студентами базовых знаний по эксплуатационным

свойствам автомобиля, знаний по динамике автотранспортных средств,  знакомство с методами теоретического и

экспериментального определения оценочных показателей эксплуатационных свойств и оценке влияния на них

различных  конструктивных и эксплуатационных факторов.

Перед студентом, изучающим дисциплину, ставятся ряд задач, по решению которых студент

должен знать:

- принципы работы, технические характеристики, конструктивные особенности транспортных средств,

материалы, применяемые при изготовлении;

- природу физических процессов, протекающих в рабочих органах управления автомобиля;

- основные эксплуатационные свойства транспортных средств, их оценочные показатели и их влияние на

эксплуатацию транспортного средства;

- динамику автомобиля, силы и моменты, действующие на его узлы и агрегаты в различных условиях

эксплуатации,

должен уметь:

- логически верно, аргументировано и ясно строить устную и письменную речь;

- оценивать различные эксплуатационные качества автомобилей;

- владеть методикой расчета тягово-динамических качеств автомобиля;

- использовать нормативные правовые документы в своей деятельности;

- оценить влияние различных конструктивных и эксплуатационных факторов на эксплуатационные свойства

автомобиля;

-  совершенствовать умение самостоятельной работы с научно-технической литературой и нормативными

документами.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.О

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Изучение дисциплины базируется на результатах обучения по дисциплинам бакалаврита:   физика, теоретическая

механика; конструкция наземных транспортно-технологических средств.

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Дисциплина создает теоретическую и практическую основу для изучения дисциплины "Автоматика и

автоматизация на транспорте" и для выполнения выпускной квалификационной работы.

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ОПК-4: Способен проводить исследования, организовывать самостоятельную и коллективную научно-

исследовательскую деятельность при решении инженерных и научно-технических задач, включающих

планирование и постановку сложного эксперимента, критическую оценку и интерпретацию результатов;

ОПК-4.1: Имеет навыки проведения поисковых исследований по созданию перспективных наземных транспортно-

технологических средств и их компонентов

Результаты обучения:

ОПК-4.2: Применяет концептуальное проектирование наземных транспортно-технологических средств и их компонентов

Результаты обучения:

ОПК-4.3: Разрабатывает материалы (разделы) для технико-экономических обоснований выбора вариантов конструкции

наземных транспортно-технологических средств и их компонентов

Результаты обучения:

ОПК-4.4: Разрабатывает техническое задание, эскизный проект и технический проект на наземные транспортно-

технологические средства и их компоненты

Результаты обучения:

ОПК-5: Способен применять инструментарий формализации инженерных, научно-технических задач, использовать

прикладное программное обеспечение при расчете, моделировании и проектировании технических объектов и

технологических процессов;
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ОПК-5.1: Владеет современными средствами и прикладным программным обеспечением для моделирования и

проектирования наземных транспортно-технологических средств и их компонентов

Результаты обучения:

ОПК-5.2: Владеет современными средствами для выполнения расчетов наземных транспортно-технологических средств

Результаты обучения:

ОПК-5.3: Осуществляет руководство разработкой наземных транспортно-технологических средств и их компонентов

Результаты обучения:

ОПК-5.4: Осуществляет разработку 3D-моделей компонентов наземных транспортно-технологических средств по

имеющимся проработкам

Результаты обучения:

ОПК-6: Способен ориентироваться в базовых положениях экономической теории, применять их с учетом

особенностей рыночной экономики, принимать обоснованные управленческие решения по организации

производства, владеть методами экономической оценки результатов производства, научных исследований,

интеллектуального труда.

ОПК-6.1: Выполняет анализ технико-экономических показателей на проектируемые наземные транспортно-

технологические средства и их компоненты

Результаты обучения:

ОПК-6.2: Анализирует лучшие практики в области создания перспективных наземных транспортно-технологических

средств и их компонентов

Результаты обучения:

ОПК-6.3: Анализирует конструкции на соответствие требованиям национальных стандартов

Результаты обучения:

ОПК-6.4: Проводит мониторинг и контроль выполнения планов разработки конструкций, эксплуатационно-технической и

конструкторской документации на наземные транспортно-технологические средства и их компоненты

Результаты обучения:

ПК-1: Способен выполнять анализ конструкций тяговых и  транспортных колесных и гусеничных машин для

сооружения и обслуживания трубопроводных транспортных систем

ПК-1.1: Выполняет анализ принципов работы и условий эксплуатации наземных транспортно-технологических средств и

их компонентов

Результаты обучения:

ПК-1.2: Разрабатывает функциональные модели наземных транспортно-технологических средств

Результаты обучения:

ПК-1.3: Анализирует результаты испытаний наземных транспортно-технологических средств и их компонентов

Результаты обучения:

ПК-1.4: Анализирует технические решения узлов трансмиссий и ходовой системы наземных транспортно-

технологических средств

Результаты обучения:

ПК-2: Способен разрабатывать с использованием информационных технологий конструкторско-технологическую

документацию для производства новых или модернизируемых образцов наземных транспортно-технологических

средств

ПК-2.1: Выполняет построение и расчеты кинематических схем пространственных конструкций наземных транспортно-

технологических средств и их компонентов

Результаты обучения:

ПК-2.2: Выполняет динамические расчеты наземных транспортно-технологических средств

Результаты обучения:

ПК-2.3: Выполняет  геометрические и прочностные расчеты компонентов наземных транспортно-технологических

средств

Результаты обучения:

ПК-2.4: Выполняет  расчеты  надежности компонентов наземных транспортно-технологических средств

Результаты обучения:


