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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
1. Ознакомить студентов с принципами и особенностями компьютерного моделирования;

2. Научить студентов создавать компьютерные модели НТТС и их узлов с помощью современного ПО;

3. Научить методикам проведения вычислитеьных экспериментов, анализа результатов.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Конструкция наземных транспортно-технологических средств

2.1.2 Детали машин

2.1.3 Электротехника, электроника и электропривод

2.1.4 Вычислительная математика в программных средах

2.1.5 Методы конечных элементов в задачах расчета несущих конструкций

2.1.6 Твердотельное моделирование деталей машин

2.1.7 Теория механизмов и машин

2.1.8 Теоретическая механика

2.1.9 Физика

2.1.10 Высшая математика

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

2.2.2 Технологии автоматизированного проектирования

2.2.3 Мехатроника в наземных транспортно-технологических средств

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ПК-2: Способен разрабатывать с использованием информационных технологий конструкторско-технологическую

документацию для производства новых или модернизируемых образцов наземных транспортно-технологических

средств

ПК-2.1: Выполняет построение и расчеты кинематических схем пространственных конструкций наземных транспортно-

технологических средств и их компонентов

Результаты обучения: Знает принципы построения компьютерных моделей НТТС и их компонентов на основе их

кинематических схем

Умеет создавать компьютерные модели НТТС и их компонентов

Владеет навыками использования программного обеспечения для создания компьютерных моделей НТТС и их

компонентов на основе их кинематических схем

ПК-2.2: Выполняет динамические расчеты наземных транспортно-технологических средств

Результаты обучения: Знает принципы создания компьютерных моделей НТТС и их узлов для проведения динамических

расчетов

Умеет проводить динамические расчеты НТТС и их компонентов на основе компьютерных моделей

Владеет навыками использования программного обеспечения для проведения динамических расчетов НТТС и их

компонентов на основе компьютерных моделей

ПК-2.3: Выполняет  геометрические и прочностные расчеты компонентов наземных транспортно-технологических

средств

Результаты обучения: Знает принципы создания компьютерных моделей НТТС и их узлов для проведения кинематических

и прочностных расчетов

Умеет проводить кинематические и прочностные расчеты НТТС и их компонентов на основе компьютерных моделей

Владеет навыками использования программного обеспечения для проведения кинематических и прочностных расчетов

НТТС и их компонентов на основе компьютерных моделей

ПК-2.4: Выполняет  расчеты  надежности компонентов наземных транспортно-технологических средств

Результаты обучения: Знает принципы создания компьютерных моделей НТТС и их узлов для проведения расчетов

надежности

Умеет проводить расчеты надежности НТТС и их компонентов на основе компьютерных моделей

Владеет навыками использования программного обеспечения для проведения расчетов надежности НТТС и их

компонентов на основе компьютерных моделей


