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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Дать студентам знания, касающиеся динамики наземных транспортно-технологических средств, для успешного

решения задач при дальнейшей профессиональной деятельности и для усвоения последующих дисциплин

подготовки.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Конструирование и расчет наземных транспортно-технологических средств

2.1.2 Теория наземных транспортно-технологических средств

2.1.3 Компьютерное моделирование наземных транспортно-технологических средств

2.1.4 Детали машин

2.1.5 Конструкция наземных транспортно-технологических средств

2.1.6 Сопротивление материалов

2.1.7 Колебания и вибрации

2.1.8 Теоретическая механика

2.1.9 Физика

2.1.10 Высшая математика

2.1.11 Информатика

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ПК-2: Способен разрабатывать с использованием информационных технологий конструкторско-технологическую

документацию для производства новых или модернизируемых образцов наземных транспортно-технологических

средств

ПК-2.1: Выполняет построение и расчеты кинематических схем пространственных конструкций наземных транспортно-

технологических средств и их компонентов

Результаты обучения: Знать: основные методики расчета кинематических схем пространственных конструкций наземных

транспортно-технологических средств и их компонентов.

Уметь: выполнять построение кинематических схем пространственных конструкций наземных транспортно-

технологических средств и их компонентов.

Владеть: программными средствами для выполнения построения и расчета кинематических схем пространственных

конструкций наземных транспортно-технологических средств и их компонентов.

ПК-2.2: Выполняет динамические расчеты наземных транспортно-технологических средств

Результаты обучения: Знать: основные методики динамических расчетов наземных транспортно-технологических средств.

Уметь: выполнять динамические расчеты наземных транспортно-технологических средств.

Владеть: программными средствами для выполнения динамических расчетов наземных транспортно-технологических

средств.

ПК-2.3: Выполняет  геометрические и прочностные расчеты компонентов наземных транспортно-технологических

средств

Результаты обучения: Знать: основные методики геометрических и прочностных расчетов компонентов наземных

транспортно-технологических средств.

Уметь: выполнять геометрические и прочностные расчеты компонентов наземных транспортно-технологических средств.

Владеть: программными средствами для выполнения геометрических и прочностных расчетов компонентов наземных

транспортно-технологических средств.

ПК-2.4: Выполняет  расчеты  надежности компонентов наземных транспортно-технологических средств

Результаты обучения: Знать: основные методики расчетов надежности компонентов наземных транспортно-

технологических средств.

Уметь: выполнять расчеты надежности компонентов наземных транспортно-технологических средств.

Владеть: программными средствами для выполнения расчетов надежности компонентов наземных транспортно-

технологических средств.


