
МИНОБРНАУКИ РОССИИ

Федеральное государственное бюджетное образовательное учреждение

высшего образования

«Волгоградский государственный технический университет»

 Факультет автоматизированных систем, транспорта и вооружений

Техническая эксплуатация и ремонт автомобилейЗакреплена за кафедрой

Аннотация к рабочей программе дисциплины

(модуля)

Теория автоматического управления

Учебный план Специальность 23.05.01 Наземные транспортно-технологические средства

Общая трудоемкость 3 ЗЕТФорма обучения очная

Квалификация специалист

Профиль

Виды контроля  в

семестрах:

специализация N 1 "Автомобили и тракторы":

экзамены 7

Срок обучения 5 года

Семестр(Курс.Номер семестра на

курсе)

7(4.1) Итого

УП ПП УП ПП

Лекции 16 16 16 16

Практические 16 16 16 16

Лабораторные 16 16 16 16

Итого ауд. 48 48 48 48

Контактная работа 48.35 48.35 48.35 48.35

Сам. работа 24 24 24 24

Часы на контроль 35.65 35.65 35.65 35.65

Практическая подготовка 0 0 0 0

Итого трудоемкость в часах 108 108 0 0



УП: Ucheb_plan_23.05.01_-

_AiT_O_NOR_FASTiV_TMD_2021.plx

стр. 2

Разработчик(и) программы:

ЛИСТ ОДОБРЕНИЯ, СОГЛАСОВАНИЯ И АКТУАЛИЗАЦИИ РАБОЧЕЙ ПРОГРАММЫ

доцент Потапов Павел Викторович ктн

Рецензент(ы):

(при наличии)

Теория автоматического управления

Рабочая программа дисциплины (модуля, практики)

разработана в соответствии с ФГОС ВО:

Федеральный государственный образовательный стандарт высшего образования - специалитет по специальности 23.05.01

Наземные транспортно-технологические средства (приказ Минобрнауки России от 11.08.2020 г. № 935)

Специальность 23.05.01 Наземные транспортно-технологические средства

составлена на основании учебного плана:

Профиль: специализация N 1 "Автомобили и тракторы":

утвержденного учёным советом вуза от 26.05.2021 протокол № 10.

    номер протокола     2021 г.

Зав. кафедрой Захаров Евгений Александрович

Техническая эксплуатация и ремонт автомобилей

Рабочая программа одобрена на заседании кафедры

Протокол заседания НМС от

  г.  №

СОГЛАСОВАНО:

Факультет автоматизированных систем, транспорта и вооружений

Председатель НМС Косов О.Д.

Рабочая программа дисциплины (модуля, практики) актуализирована 31.08.2023

Утверждена рабочая программа дисциплины (модуля, практики) деканом

Факультет автоматизированных систем, транспорта и вооружений

Косов О.Д.   г.



стр. 3УП: Ucheb_plan_23.05.01_-

_AiT_O_NOR_FASTiV_TMD_2021.plx

1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
1. Научить студента сособам построения систем автоматического управления, их математического описания;

3. Научить определять составные части сложных схем систем автоматического управления, выявлять типовые

звенья;

4. Научить составлять структурные схемы систем автоматического управления, преобразовывать эти схемы и

определять передаточые функции;

2. Научить студента умению исследовать системы автоматического управления на устойчивость, оценивать

качество и точность регулирования, методам обеспечения качества и точности регулирования.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Конструкция наземных транспортно-технологических средств

2.1.2 Термодинамика и теплообмен

2.1.3 Электротехника, электроника и электропривод

2.1.4 Вычислительная математика в программных средах

2.1.5 Физика

2.1.6 Высшая математика

2.1.7 Информатика

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Мехатроника в наземных транспортно-технологических средств

2.2.2 Технологии автоматизированного проектирования

2.2.3 Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ПК-1: Способен выполнять анализ конструкций тяговых и  транспортных колесных и гусеничных машин для

сооружения и обслуживания трубопроводных транспортных систем

ПК-1.1: Выполняет анализ принципов работы и условий эксплуатации наземных транспортно-технологических средств и

их компонентов

Результаты обучения: Знать особенности математического описания технических объектов для перехода в рамках

составления системы автоматического управления этими объектами/Умеет составить матемаматического описание

технического объекта/Владаеет навыками составления и преобразования дифференциальных уравнений и их систем

ПК-1.2: Разрабатывает функциональные модели наземных транспортно-технологических средств

Результаты обучения: Знает принципы и способы построения функциональных и структурных схем систем

автоматического управления/Умеет строить и преобразовывать схемы систем автоматического управления/Владеет

навыками оптимизации структурных схем систем автоматического управления

ПК-1.3: Анализирует результаты испытаний наземных транспортно-технологических средств и их компонентов

Результаты обучения: Знает принципы анализа временных и частотных характеристик систем автоматического

управления/Умеет строить временные и частотные характеристики систем автоматического управления, определять

параметры/Владеет навыками обработки и анализа временных и частотных характеристик систем автоматического

управления

ПК-1.4: Анализирует технические решения узлов трансмиссий и ходовой системы наземных транспортно-

технологических средств

Результаты обучения: Знать принципы анализа точности и качества управления/Умеет провести анализ качества и точности

системы автоматического управления/Владеет навыками синтеза требуемых характеристик систем автоматического

управления


