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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Целью преподавания дисциплины «Автоматика и автоматизация на транспорте» является создание базы знаний по

средствам автоматизации, применяемым на транспорте, а также способам анализа работы как существующих

систем автоматизированного и автоматического оборудования, так и систем, находящихся на стадии

проектирования.

Для достижения поставленной цели студент должен решить ряд задач:

1) ознакомиться с историей развития и общими понятиями теории автоматического регулирования;

2) освоить основные методы математического моделирования динамических систем;

3) приобрести знания о динамических звеньях систем автоматического регулирования;

4) изучить основные характеристики звеньев и систем автоматического регулирования;

5) освоить методы анализа устойчивости систем автоматического регулирования и оценки качества

процесса регулирования;

6) ознакомиться с типами и общими методами исследования нелинейных систем автоматического

регулирования;

7) изучить основные принципы автоматизации рабочих процессов элементов и систем автомобиля;

8) ознакомиться с назначением и принципом действия системы обеспечения курсовой устойчивости

автомобиля как автотронной системы;

9) изучить основные принципы автоматизации технологических процессов технического обслуживания и

текущего ремонта автомобилей на автотранспортных предприятиях и станциях технического обслуживания

автомобилей;

10) приобрести знания о лабораторных средствах испытания автоматизированных систем автомобиля.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В.ДВ.02

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Математика

2.1.2 Физика

2.1.3 Теоретическая механика

2.1.4 Техническая механика

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

2.2.2 Основы технических экспертиз

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ПК-1: Способен применять знания устройства и конструкции современных автотранспортных средств, их узлов,

агрегатов и систем, требования безопасности дорожного движения к техническому состоянию транспортных средств

ПК-1.1: Определяет параметры функционирования автотранспортных средств, их агрегатов и узлов с учетом

особенностей их конструкции

Результаты обучения:

ПК-1.2: Учитывает нормативные требования к структурным параметрам узлов, агрегатов и систем автомобиля и их

рабочих процессов

Результаты обучения:

ПК-1.3: Осуществляет мониторинг и анализ информации о новых конструкциях узлов, агрегатов и систем транспортных

средств

Результаты обучения:

ПК-3: Способен организовывать и координировать совместную деятельность сотрудников, используя методы

технико-экономичееского и текущего планирования

ПК-3.1: Осуществляет экономическое обоснование решений по организации производственных и транспортных процессов

и модернизации элементов инфраструктуры автомобильного транспорта

Результаты обучения:

ПК-3.2: Планирует и координирует производственную и транспортную деятельность

Результаты обучения:

ПК-3.3: Учитывает текущие изменения нормативов, тарифов, требований при проведении экономических расчетов

Результаты обучения:


