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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Получение знаний и навыков для создания цифровых двойников производственных процессов, моделирующих их

функционирование на основе имитационной модели или отражающих их работу с получением информации по

технологии "интернета вещей", предназначенных для проектирования, анализа и оптимизации работы

производственных процессов.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Информационно-коммуникационные технологии

2.1.2 Информационно-коммуникационные технологии

2.1.3 Системы программного управления технологическим оборудованием

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Компьютерные технологии в распределённых системах управления

2.2.2 Основы цифрового производства

2.2.3 Интеллектуальные системы управления

2.2.4 Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ПК-3: Способен выполнять приближенный технико-экономический расчет гибких производственных систем на

основе робототехнических комплексов

ПК-3.1: Знание основ экономики, эргономики и промышленной безопасности

Результаты обучения: Результаты обучения: Студент должен знать основные этапы автоматизированных производственных

процессов.

ПК-3.2: Умение использовать специализированные программные продукты

Результаты обучения: Результаты обучения: Студент должен уметь применять программы визуализации процессов

автоматизированных систем управления.

ПК-3.3: Владение навыками определения укрупненных функциональных показателей робототехнических комплексов

Результаты обучения: Результаты обучения: Студент должен владеть методами мониторинга состояния

автоматизированного производственного процесса.


