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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Высокий уровень автоматизации современного производства обуславливает развитие современной измерительной

техники, ее методов и средств, являющейся составной частью автоматических систем. Целью данной дисциплины

является приобретение навыков решения организационных, научных и технических задач при автоматизации

измерений, контроля, испытаний и диагностики параметров систем.

В результате изучения дисциплины студент должен

знать: виды и методы построения современных автоматизированных систем измерения, контроля, испытания и

диагностики, как параметров производимых изделий, так и состояния технологического оборудования; основные

технические средства, используемые в построении подобных систем;

уметь: по заданным требованиям синтезировать структуру систем измерения, контроля и диагностики параметров,

выбрать необходимые аппаратные и программные технические средства, составить измерительные цепи и

рассчитать метрологические характеристики системы.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Дисциплина базируется на результатах обучения по следующим дисциплинам программ

бакалавриата/специалитета: «математика», «физика», «электротехника и электроника», «метрология»,

«технические средства автоматизации» которые формируют математический аппарат и понимание принципов

действия информационно-измерительных устройств, основные теоретические понятия испытания и диагностики.

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Производственная практика: Технологическая (проектно-технологическая) практика

2.2.2 Научный семинар по проблемам автоматизации технологических процессов

2.2.3 Основы цифрового производства

2.2.4 Управление на основе анализа больших данных

2.2.5 Производственная практика: Преддипломная практика

2.2.6 Интеллектуальные системы управления

2.2.7 Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

2.2.8 Цифровые двойники технологических процессов

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ПК-1: Способен разрабатывать структуры гибких производственных систем на основе робототехнических

комплексов

ПК-1.1: Знание принципов работы и технических характеристик оборудования гибких производственных систем

Результаты обучения: Знает ведущих разработчиков и коммерческих поставщиков программно-аппаратных комплексов для

построения автоматизированных систем измерения, контроля, испытания и диагностики параметров.

ПК-1.2: Умение анализировать варианты компоновок гибких производственых систем с робототехническими

комплексами

Результаты обучения: Учитывает при организации работ особенности развертывания современных автоматизированных

систем измерения, контроля, испытания и диагностики параметров.

ПК-1.3: Владение навыками выбора оптимального сочетания модулей гибких производственных систем

Результаты обучения: Способен рационально организовать экспериментальные исследования с использованием

необходимого оборудования и программного обеспечения.

ПК-2: Способен разрабатывать рабочие проекты гибких производственных систем на основе робототехнических

комплексов

ПК-2.1: Знание методов автоматизированного проектирования робототехнических комплексов

Результаты обучения: Знаком с методами автоматизированного проектирования систем измерения, контроля, испытания и

диагностики параметров технологического оборудования

ПК-2.2: Умение выполнять проектно-конструкторские работы в соответствии с техническим проектом, документами

по стандартизации и требованиями технологичности

Результаты обучения: Встраивает автоматизированные системы измерения, контроля, испытания и диагностики параметров

оборудования в ГПС

ПК-2.3: Владение навыками разработки методик испытания робототехнических комплексов

Результаты обучения: Способен планировать испытания РТК, анализировать коммерческий потенциал от внедрения

автоматизированных систем измерения, контроля, испытания и диагностики параметров.


