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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В.ДВ.02

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ПК-1: Способен разрабатывать структуры гибких производственных систем на основе робототехнических

комплексов

ПК-1.1: Знание принципов работы и технических характеристик оборудования гибких производственных систем

Результаты обучения:

ПК-1.2: Умение анализировать варианты компоновок гибких производственых систем с робототехническими

комплексами

Результаты обучения:

ПК-1.3: Владение навыками выбора оптимального сочетания модулей гибких производственных систем

Результаты обучения:

ПК-2: Способен разрабатывать рабочие проекты гибких производственных систем на основе робототехнических

комплексов

ПК-2.1: Знание методов автоматизированного проектирования робототехнических комплексов

Результаты обучения:

ПК-2.2: Умение выполнять проектно-конструкторские работы в соответствии с техническим проектом, документами

по стандартизации и требованиями технологичности

Результаты обучения:

ПК-2.3: Владение навыками разработки методик испытания робототехнических комплексов

Результаты обучения:


