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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Получение навыков трехмерного проектирования технических средств и быстрого производства прототипов

изделий по их 3D модели

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Информатика

2.1.2 Информационная культура студента

2.1.3 Основы управления в технических системах

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Информационно-измерительные системы

2.2.2 Производственная практика: Технологическая (производственно-технологическая) практика

2.2.3 Технологические процессы машиностроения

2.2.4 Проектирование автоматизированных систем

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ПК-1: Способен выбирать и применять стандартные средства автоматизации, измерительной и микропроцессорной

техники, а также программные средства при проектировании автоматизированных систем управления

технологическими процессами

ПК-1.1: Знать: стандартные средства автоматизации, измерительной и микропроцессорной техники, а также

программные средства при проектировании автоматизированных систем управления технологическими процессами

Результаты обучения: В результате освоения дисциплины студент должен знать основные программы систем

автоматизированного проектирования: КОМПАС 3D, Inventor, SolidWorks, знать принципы построения 3D моделей

изделий в них, способы автоматизированного создания чертежей, основные операции в 3D режиме и в режиме эскиза.

ПК-1.2: Уметь: применять стандартные средства автоматизации, измерительной и микропроцессорной техники, а

также программные средства при проектировании автоматизированных систем управления технологическими

процессами

Результаты обучения: В результате освоения дисциплины студент должен уметь создавать 3D модели изделий в

программах: КОМПАС 3D, Inventor, SolidWorks, а также накладывать кинематические связи для визуализации движения

компонентов сборки и создавать чертежи деталей и сборок.

ПК-1.3: Владеть: навыками применения средств автоматизации, измерительной и микропроцессорной техники, а также

программных средств при проектировании автоматизированных систем управления технологическими процессами

Результаты обучения: В результате освоения дисциплины студент должен владеть навыками самостоятельного

проектирования изделий машиностроительной направленности с параметризацией 3D моделей.


