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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Целью дисциплины "Теория автоматического управления" является изучение общих принципов построения и

законов функционирования автоматических систем управления технологическими процессами, основных методов

анализа и синтеза таких систем на базе современных математических методов и технических средств.

В результате изучения дисциплины студент должен знать:

общую характеристику и классификацию систем автоматического управления (САУ); математическое описание

линейных САУ, модели вход – выход: дифференциальные уравнения, передаточные функции, временные и

частотные характеристики, типовые динамические звенья; модели вход – состояние – выход; преобразование форм

представления моделей; анализ основных свойств линейных САУ: устойчивости, чувствительности,

управляемости и наблюдаемости; качество и точность линейных систем; синтез линейных САУ; основные понятия

и методы исследования нелинейных систем, устойчивость нелинейных систем; основные понятия,

классификацию и методы исследования дискретных систем; особенности описания и анализа многомерных

систем; основы оптимальных систем управления.

студент должен уметь:

составлять функциональные и алгоритмические схемы САУ, выполнять преобразования и находить передаточные

функции систем, получать временные и частотные характеристики, оценивать устойчивость и качество систем,

синтезировать корректирующие устройства, решать задачи оптимального управления.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Физика

2.1.2 Математика

2.1.3 Информатика

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Технические средства автоматизации и управления

2.2.2 Проектирование автоматизированных систем

2.2.3 Управление в автоматизированном производстве

2.2.4 Автоматизированный электропривод

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ПК-1: Способен выбирать и применять стандартные средства автоматизации, измерительной и микропроцессорной

техники, а также программные средства при проектировании автоматизированных систем управления

технологическими процессами

ПК-1.1: Знать: стандартные средства автоматизации, измерительной и микропроцессорной техники, а также

программные средства при проектировании автоматизированных систем управления технологическими процессами

Результаты обучения: Знать стандартные средства автоматики и автоматизации, измерительной и микропроцессорной

техники, а также программные средства при проектировании автоматизированных систем управления технологическими

процессами в результате изучения дисциплины Теория автоматического управления

ПК-1.2: Уметь: применять стандартные средства автоматизации, измерительной и микропроцессорной техники, а

также программные средства при проектировании автоматизированных систем управления технологическими

процессами

Результаты обучения: Уметь применять стандартные средства автоматики и автоматизации, измерительной и

микропроцессорной техники, а также программные средства при проектировании автоматизированных систем управления

технологическими процессами в результате изучения дисциплины Теория автоматического управления

ПК-1.3: Владеть: навыками применения средств автоматизации, измерительной и микропроцессорной техники, а также

программных средств при проектировании автоматизированных систем управления технологическими процессами

Результаты обучения: Владеть навыками применения средств автоматики и автоматизации, измерительной и

микропроцессорной техники, а также программных средств при проектировании автоматизированных систем управления

технологическими процессами в результате изучения дисциплины Теория автоматического управления


