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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Формирование целостной картины об области применения автоматизации и управления в современном мире,

представление о профессиях и предприятиях, где применяется автоматизация, понимание общих основ

автоматизации и управления, необходимости изучения математики, физики, программирования и других

дисциплин для успешного решения задач автоматизации и управления.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.О

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Информационная культура студента

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Управление в цифровом производстве

2.2.2 Программирование и основы алгоритмизации

2.2.3 Цифровые устройства систем автоматизации и управления

2.2.4 Вычислительные машины, системы и сети

2.2.5 Теория автоматического управления

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ОПК-1: Применять естественнонаучные и общеинженерные знания, методы математического анализа и

моделирования в профессиональной деятельности;

ОПК-1.1: Знать: фундаментальные законы природы, основные физические и химические понятия и законы,

теоретические основы механики, основные методы математического анализа и моделирования для решения прикладных

задач

Результаты обучения: Студент знает методы построения математических моделей систем автоматизации.

ОПК-1.2: Уметь: решать прикладные задачи с помощью физических и химических понятий и законов, теоретических

основ механики, методов математического анализа и моделирования

Результаты обучения: Студент умеет составлять и решать математические моделей автоматических систем.

ОПК-1.3: Владеть: навыками выбора методов физики, химии и механики, методов и средств математического аппарата

для решения прикладных задач

Результаты обучения: Студент владеет математическим аппаратом, принципами и навыками для выбора методов

математического анализа систем автоматизации.


