
МИНОБРНАУКИ РОССИИ

Федеральное государственное бюджетное образовательное учреждение

высшего образования

«Волгоградский государственный технический университет»

 Факультет автоматизированных систем, транспорта и вооружений

Динамика и прочность машинЗакреплена за кафедрой

Аннотация к рабочей программе дисциплины

(модуля)

Техническая механика (теория механизмов и машин,

детали машин)

Учебный план Направление 15.03.04 Автоматизация технологических процессов и производств

Общая трудоемкость 7 ЗЕТФорма обучения очная

Квалификация бакалавр

Профиль

Виды контроля  в

семестрах:

Автоматизация и управление технологическими процессами и производствами

экзамены 4

зачеты 3

курсовые работы 3, 4

Срок обучения 4 года

Семестр(Курс.Номер семестра на

курсе)

3(2.1) 4(2.2) Итого

УП ПП УП ПП УП ПП

Лекции 16 16 32 32 48 48

Практические 16 16 16 16

Лабораторные 32 32 32 32 64 64

Итого ауд. 64 64 64 64 128 128

Контактная работа 64.25 64.25 64.35 64.35 128.6 128.6

Сам. работа 43.75 43.75 44 44 87.75 87.75

Часы на контроль 0 0 35.65 35.65 35.65 35.65

Практическая подготовка 0 0 0 0 0 0

Итого трудоемкость в часах 108 108 144 144 0 0



УП:

Ucheb_plan_15.03.04_A_AUTPP_O_NOR_FASTiV_APP_2023.

plx

стр. 2

Разработчик(и) программы:

ЛИСТ ОДОБРЕНИЯ, СОГЛАСОВАНИЯ И АКТУАЛИЗАЦИИ РАБОЧЕЙ ПРОГРАММЫ

доцент Шандыбина Ирина Михайловна ктн

Рецензент(ы):

(при наличии)

Техническая механика (теория механизмов и машин, детали машин)

Рабочая программа дисциплины (модуля, практики)

разработана в соответствии с ФГОС ВО:

Федеральный государственный образовательный стандарт высшего образования - бакалавриат по направлению подготовки

15.03.04 Автоматизация технологических процессов и производств (приказ Минобрнауки России от 09.08.2021 г. № 730)

Направление 15.03.04 Автоматизация технологических процессов и производств

составлена на основании учебного плана:

Профиль: Автоматизация и управление технологическими

процессами и производствами

утвержденного учёным советом вуза от 31.05.2023 протокол № 10.

    номер протокола     2023 г.

Зав. кафедрой Матлин Михаил Маркович

Динамика и прочность машин

Рабочая программа одобрена на заседании кафедры

Протокол заседания НМС от

  г.  №

СОГЛАСОВАНО:

Факультет автоматизированных систем, транспорта и вооружений

Председатель НМС Косов О.Д.

Утверждена рабочая программа дисциплины (модуля, практики) деканом

Факультет автоматизированных систем, транспорта и вооружений

Косов О.Д.   г.



стр. 3УП:

Ucheb_plan_15.03.04_A_AUTPP_O_NOR_FASTiV_APP_2023.

plx

1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Цель данной дисциплины – обучение основам знаний об общих методах исследования структурных,

кинематических  и динамических свойств механизмов и машин и  проектирование их схем.

Раздел "Теория механизмов и машин" – научная основа создания новых механизмов и машин. Курс состоит из

ряда разделов, в которых рассматриваются различные виды механизмов, их синтез и анализ: структурный,

кинематический и  динамический анализ плоских механизмов, структурный анализ пространственных

механизмов; синтез зубчатых, кулачковых и рычажных механизмов. Освоение настоящего курса позволит иметь

достаточные знания об основных видах механизмов транспортно-технологических машин; понимание принципов

работы отдельных механизмов и их взаимодействия в машинах; о структурном, кинематическом и динамическом

анализе и синтезе механизмов транспортно-технологических машин.

Основные задачи  изучения дисциплины (раздел ТММ): изучение структуры (строения) и классификации

механизмов;освоение принципов   кинематического и динамического расчетов машин и  механизмов в связи с их

анализом и синтезом;

изучение общих принципов реализации движения с помощью механизмов, обуславливающие кинематические и

динамические свойства механической системы; овладение системным подходом к проектированию механизмов

транспортно-технологических машин, нахождению оптимальных параметров механизмов по заданным условиям

работы в сфере транспорта; формирование навыков самостоятельной работы с учебно-методической и

технической литературой, лабораторным  оборудованием, имеющимся на кафедре;получение навыков оформления

текстовой и графической конструкторской документации в полном соответствии с требованиями действующих

стандартов.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.О

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Базовые знания для освоения дисциплины «Техническая механика (ТММ, ДМ)» приобретаются при изучении

дисциплин учебного плана:

2.1.2 Математика

2.1.3 Сопротивление материалов

2.1.4 Теоретическая механика

2.1.5 Физика

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Дисциплина «Техническая механика (ТММ, ДМ)» создает теоретическую и практическую основу для изучения

дисциплин учебного плана «Автомобильные двигатели», «Основы теории надежности и диагностики».

2.2.2 Положения дисциплины «Техническая механика (ТММ, ДМ)» являются основой для

2.2.3 выполнения, подготовки к процедуре защиты и защиты выпускной квалификационной работы

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ОПК-1: Применять естественнонаучные и общеинженерные знания, методы математического анализа и

моделирования в профессиональной деятельности;

ОПК-1.1: Знать: фундаментальные законы природы, основные физические и химические понятия и законы,

теоретические основы механики, основные методы математического анализа и моделирования для решения прикладных

задач

Результаты обучения:

ОПК-1.2: Уметь: решать прикладные задачи с помощью физических и химических понятий и законов, теоретических

основ механики, методов математического анализа и моделирования

Результаты обучения:

ОПК-1.3: Владеть: навыками выбора методов физики, химии и механики, методов и средств математического аппарата

для решения прикладных задач

Результаты обучения:

ОПК-13: Способен применять стандартные методы расчета при проектировании систем автоматизации

технологических процессов и производств;

ОПК-13.1: Знать: типовые методы расчеты основных технологических и технико-экономических показателей

проектируемого производства

Результаты обучения:

ОПК-13.2: Уметь: применять информационные технологии и системы при проектировании систем автоматизации

Результаты обучения:
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Результаты обучения:


