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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Целью дисциплины «Программное управление станками и промышленными роботами» является изучение

основных принципов построения систем программного управления металлообрабатывающим оборудованием и

промышленными роботами, установления класса задач на уровне гибкого производственного модуля, изучение

проблемно-ориентированных языков программирования систем управления (устройств ЧПУ) и принципов

организации автоматизированных станочных систем.

Основными задачами изучения дисциплины являются:

- сформировать представление о принципах построения и функционирования современных аппаратных средств

систем управления металлорежущими станками и промышленными роботами;

- научить разрабатывать алгоритмическое и программное обеспечение систем управления металлорежущими

станками и промышленными роботами;

- ознакомить с методами создания автоматизированных обрабатывающих комплексов на базе станков с ЧПУ.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Технологические процессы машиностроения

2.1.2 Электроника

2.1.3 Программирование и основы алгоритмизации

2.1.4 Цифровые устройства систем автоматизации и управления

2.1.5 Автоматизированный электропривод

2.1.6 Оборудование автоматизированных производств

2.1.7 Электроника

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Программное управление робототехническими системами

2.2.2 Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

2.2.3 Проектирование мехатронных и робототехнических систем

2.2.4 Программное управление мехатронными и робототехническими системами

2.2.5 Проектирование автоматизированных систем

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ПК-1: Способен выбирать и применять стандартные средства автоматизации, измерительной и микропроцессорной

техники, а также программные средства при проектировании автоматизированных систем управления

технологическими процессами

ПК-1.1: Знать: стандартные средства автоматизации, измерительной и микропроцессорной техники, а также

программные средства при проектировании автоматизированных систем управления технологическими процессами

Результаты обучения:

ПК-1.2: Уметь: применять стандартные средства автоматизации, измерительной и микропроцессорной техники, а

также программные средства при проектировании автоматизированных систем управления технологическими

процессами

Результаты обучения:

ПК-1.3: Владеть: навыками применения средств автоматизации, измерительной и микропроцессорной техники, а также

программных средств при проектировании автоматизированных систем управления технологическими процессами

Результаты обучения:


