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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Учебная практика: Профилирующая практика

2.2.2 Динамика двигателей

2.2.3 Методы инженерного творчества

2.2.4 Патентоведение

2.2.5 Системы двигателей

2.2.6 Конструирование двигателей

2.2.7 Междисциплинарный курсовой проект

2.2.8 Микропроцессорные системы управления двигателем

2.2.9 Управление системами питания двигателей

2.2.10 Подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

2.2.11 Производственная практика: Преддипломная практика

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ПК-1: Способен к конструкторской деятельности в сфере энергетического машиностроения

ПК-1.1: Разрабатывает техническую документацию в соответствие с требованиями ЕСКД, в том числе с

использованием современных систем автоматизированного проектирования

Результаты обучения: Знать: методы построения

ПК-4: Способен применять методы графичекого представления объектов энергетического машиностроения, схем и

систем

ПК-4.1: Демонстрирует знание методов графического представления объектов профессиональной деятельности

Результаты обучения:


