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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Цель данной дисциплины – обучение основам знаний об общих методах исследования структурных,

кинематических  и динамических свойств механизмов и машин и  проектирование их схем.

Теория механизмов и машин – научная основа создания новых механизмов и машин. Курс состоит из ряда

разделов, в которых рассматриваются различные виды механизмов, их синтез и анализ: структурный,

кинематический и  динамический плоских механизмов,структурный анализ пространственных механизмов,

синтез зубчатых, кулачковых и рычажных механизмов.

Освоение настоящего курса позволит иметь достаточные знания об основных видах механизмов; понимание

принципов работы отдельных механизмов и их взаимодействия в машинах; о структурном, кинематическом и

динамическом анализе и синтезе механизмов и машин.

Основные задачи  изучения дисциплины: изучение структуры (строения) и классификации механизмов;освоение

принципов   кинематического и динамического расчетов машин и  механизмов в связи с их анализом и

синтезом;изучение общих принципов реализации движения с помощью механизмов, обуславливающие

кинематические и динамические свойства механической системы;овладение системным подходом к

проектированию механизмов и машин, нахождению оптимальных параметров механизмов по заданным условиям

работы; формирование навыков самостоятельной работы с учебно-методической и технической литературой,

лабораторным  оборудованием, имеющимся на кафедре;  получение навыков оформления текстовой и графической

конструкторской документации в полном соответствии с требованиями действующих стандартов.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.О

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Теоретическая механика

2.1.2 Физика

2.1.3 Высшая математика

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Детали машин и основы конструирования

2.2.2 Динамика двигателей

2.2.3 Методы инженерного творчества

2.2.4 Энергетические машины и установки

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

УК-1: Способен осуществлять поиск, критический анализ и синтез информации, применять системный подход для

решения поставленных задач

УК-1.2: Использует системный подход для решения поставленных задач

Результаты обучения:  УК-1.2.1. Знать: основополагающие понятия и определения дисциплины; структуру  и

классификацию различных видов механизмов;

УК-1.2.2. Уметь: решать задачи математического, физического, конструкторского характера, используя информацию  из

различных источников при анализе и синтезе механизмов.

УК-1.2.3. Владеть: методами решения задач  структурного, кинематического и динамического исследований плоских

механизмов в том числе с использованием информационных технологий

ОПК-4: Способен рассчитывать элементы энергетических машин и установок с учетом свойств конструкционных

материалов, динамических и тепловых нагрузок

ОПК-4.2: Выполняет графические изображения в соответствии с требованиями стандартов, в том числе с

использованием средств автоматизации

Результаты обучения: ОПК-4.2.1. Знать:  основные требования к оформлению технической документации.

ОПК-4.2.2 Уметь: выполнять   и   читать   чертежи  (схемы, диаграммы, планы).

ОПК-4.2.3. Владеть: оформлением технической документации спроектированных механизмов энергетических машин в

соответствии с требованиями ЕСКД

ОПК-4.3: Демонстрирует знание основных групп деталей и механизмов, используемых в энергетическом машиностроении

и проводит их расчеты

Результаты обучения: ОПК-4.3.1. Знать: основные закономерности проектирования, изготовления и эксплуатации деталей и

узлов механизмов энергетических машин.

ОПК-4.3.2. Уметь: выполнять  кинематические и динамические расчеты, используя средства коммуникационной

компьютерной  техники;

ОПК-4.3.3. Владеть: инженерными методами анализа и расчета  механизмов и проектированием различных видов

механизмов, используемых в энергетическом машиностроении


