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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Необходимость усвоения фундаментальных основ управления техническими системами в процессе

многоуровневой подготовки специалистов в ВУЗе обусловлена непрерывным совершенствованием

автоматизированных технологий, сокращением сроков и повышением качества проектирования, изготовления и

отладки технических устройств, широкой автоматизацией в условиях производства и эксплуатации, а также

потребностью в быстрой адаптации специалистов к современным условиям. В связи с этим традиционное

изложение курса управления техническими системами при подготовке бакалавров техники и технологии требует

совершенствования за счёт более широкого использования принципов и методов расчёта как отдельных элементов

и устройств системы управления техническими системами, так и всей системы в целом. Целью курса «Управление

техническими системами» является усвоение студентами общих представлений и знаний в области исследования

управления техническими системами, позволяющих решать широкий круг вопросов для систем, работающих в

различных условиях и режимах эксплуатации. Особенностью данного курса является, с одной стороны, его

общность, с другой – исследовательская направленность. Выполнение заданий на лабораторных работах, а также

самостоятельных работ должно способствовать овладению студентами рядом практических навыков и

приобретению опыта в решении общих инженерных задач управления техническими системами.

В процессе изучения курса управления техническими системами студент должен усвоить:

1. общие принципы построения различных систем автоматического регулирования и управления;

2. основные приёмы и правила составления функциональных схем по отдельным элементам и контурам

регулирования;

3. методику составления структурных схем и определения операторных передаточных функций звеньев и

устройств;

4. общие критерии и способы обеспечения устойчивости систем регулирования;

5. методы построения временных и частотных характеристик, их использование в оценке динамических свойств

отдельных звеньев и системы в целом;

6. методику определения качества регулирования и управления и коррекцию динамических свойств.

Усвоение данного материала должно базироваться на изучении конкретных примеров автоматических регуляторов

и систем. При этом студент должен уметь:

1. составлять математические модели простейших устройств автоматики, проводить линеаризацию уравнений и

определять операторные передаточные функции;

2. составлять функциональные и структурные схемы и преобразовывать их к необходимому виду;

3. оценивать закономерности и особенности работы системы в основных её режимах.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.О

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Механика жидкости и газа

2.1.2 Теоретическая механика

2.1.3 Устройство и работа тепловых двигателей

2.1.4 Физика

2.1.5 Высшая математика

2.1.6 Высшая математика (специальные главы)

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Системы топливоподачи транспортных двигателей

2.2.2 Агрегаты наддува двигателей

2.2.3 Междисциплинарный курсовой проект

2.2.4 Микропроцессорные системы управления двигателем

2.2.5 Электронная диагностика двигателей

2.2.6 Автоматическое регулирование и управление двигателей

2.2.7 Подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

2.2.8 Экологическая безопасность двигателей

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

УК-1: Способен осуществлять поиск, критический анализ и синтез информации, применять системный подход для

решения поставленных задач
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xУК-1.2: Использует системный подход для решения поставленных задач

Результаты обучения: Знать: методологию системного подхода для решения задач устойчивости САР и САУ.

Уметь: выявлять проблемные ситуации потери устойчивости САР и САУ, используя методы анализа, синтеза и

абстрактного мышления.

Владеть:технологиями выхода из проблемных ситуаций  потери устойчивости САР и САУ.

ОПК-2: Способен применять соответствующий физико-математический аппарат, методы анализа и моделирования,

теоретического и экспериментального исследования при решении профессиональных задач

ОПК-2.1: Применяет математический аппарат аналитической геометрии, линейной алгебры, дифференциального и

интегрального исчисления функции одной переменной

Результаты обучения: Знать: методики расчета показателей работы САР и САУ.

Уметь: применять необходимые методики расчета показателей работы САР и САУ.

Владеть: навыками применения  необходимых методик расчета показателей работы САР и САУ.


