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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Цель дисциплины «Микропроцессорные системы управления двигателем» – изучение студентами устройства,

алгоритмов работы и особенностей микропрограмм электронных блоков управления.

Задачи изучения дисциплины:

1. Получение знаний о сущности и назначении методов управления отдельными процессами двигателя,

устройстве и работе основных функциональных элементов систем управления двигателем внутреннего сгорания,

состоянии и тенденции развития систем управления транспортным двигателем.

2. Овладение методами организации обслуживания и ремонта систем управления двигателем, оценки

технического состояния систем управления двигателем и разработки мероприятия по поддержанию его на

должном уровне.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В.ДВ.06

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Электротехника и электроника

2.1.2 Теория рабочих процессов

2.1.3 Высшая математика

2.1.4 Информатика

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Автоматическое регулирование и управление двигателей

2.2.2 Подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

2.2.3 Производственная практика: Преддипломная практика

2.2.4 Экологическая безопасность двигателей

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ПК-1: Способен к конструкторской деятельности в сфере энергетического машиностроения

ПК-1.2: Демонстрирует знание закономерностей процессов, происходящих в объектах профессиональной деятельности

Результаты обучения: Знает основные закономерности процессов формирования управляющих воздействий в

микропроцессорной системе управления двигателем.

Умеет определять и изменять параметры процессов формирования управляющих воздействий в микропроцессорной

системе управления двигателем.

Владеет программными средствами, позволяющими определять и изменять параметры процессов формирования

управляющих воздействий в микропроцессорной системе управления двигателем.

ПК-1.3: Выполняет расчеты элементов объектов профессиональной деятельности

Результаты обучения: Знает основные расчетные зависимости управляющих воздействий в микропроцессорной системе

управления двигателем.

Умеет выполнять расчет основных управляющих воздействий реализуемых в микропроцессорной системе управления

двигателем.

Владеет методами расчета основных управляющих воздействий реализуемых в микропроцессорной системе управления

двигателем.


