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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Одним из путей совершенствования ДВС, направленного на достижение большей экономичности, снижении

токсичности, облегчение обслуживания, является автоматизация их работы и управления. Следует также

отметить, что постоянно возрастающие требования, предъявляемые к силовым установкам в направлениях

обеспечения лучшей приспосабливаемости к условиям эксплуатации, охраны окружающей среды, повышенной

экономичности и надежности, приводят к необходимости активного поиска все более совершенных конструкций

различных автоматических устройств, регуляторов и систем, а также применению при их создании новейших

методов анализа и синтеза в теории автоматического регулирования. В связи с этим целью курса «Автоматическое

регулирование и управление двигателей» является усвоение студентами знаний в области регулирования

различных параметров ДВС, управления работой двигателей в различных условиях и режимах эксплуатации,

автоматизации управления.

В процессе изучения курса студент должен усвоить теорию автоматического регулирования и управления с учетом

специфических свойств двигателей, их параметров, характеристик и условий эксплуатации, а также принципы и

методы расчета, конструирования и эксплуатации автоматических регуляторов и систем управления.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Системы топливоподачи транспортных двигателей

2.1.2 Электротехника и электроника

2.1.3 Динамика двигателей

2.1.4 Системы двигателей

2.1.5 Теория колебаний

2.1.6 Теория рабочих процессов

2.1.7 Управление техническими системами

2.1.8 Энергетические машины и установки

2.1.9 Термодинамика и тепломассообмен

2.1.10 Механика жидкости и газа

2.1.11 Теоретическая механика

2.1.12 Устройство и работа тепловых двигателей

2.1.13 Физика

2.1.14 Высшая математика

2.1.15 Высшая математика (специальные главы)

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ПК-2: Способен принимать и обосновывать конкретные технические решения при создании объектов

энергетического машиностроения

ПК-2.1: Демонстрирует понимание влияния условий работы объекта профессиональной деятельности на принимаемые

конструкционные решения

Результаты обучения: Знать: влиянием каких внешних факторов обусловенны принятые технические решения САР и САУ.

Уметь: учитывать влияние внешних и внутренних факторов на работу  САР и САУ при их проектировании.

Владеть: навыками проектирования  САР и САУ учитывая влияние внешних и внутренних факторов на их работу.

ПК-2.2: Проводит комплекс расчетов элементов объекта профессиональной деятельности

Результаты обучения: Знать: методики расчета показателей работы САР и САУ.

Уметь: применять необходимые методики расчета показателей работы САР и САУ.

Владеть: навыками применения  необходимых методик расчета показателей работы САР и САУ.

ПК-2.3: Принимает обоснованные технические решения при создании объекта профессиональной деятельности

Результаты обучения: Знать:чем обоснованны те или иные технические решения САР и САУ.

Уметь: обосновать те или иные технические решения САР и САУ.

Владеть: навыками обоснования  тех или иных технических решений САР и САУ.


