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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ).

 ВИД, ТИП ПРАКТИКИ, СПОСОБ И ФОРМА (ФОРМЫ) ЕЕ ПРОВЕДЕНИЯ.
Целью преподавания дисциплины «Нейронные системы обработки информации»  является изучение моделей

искусственных нейронных сетей и способов их применения для решения задач обработки информации. Задачами

освоения дисциплины являются: знакомство с современным состоянием исследований в области искусственных

нейронных сетей; моделирование искусственных нейронных сетей; изучение возможностей применения

искусственных нейронных сетей к задачам анализа данных.

Для достижения поставленной цели студент должен решить ряд задач:

1) изучить понятия и термины теории нейронных сетей;

2) изучить методы построения и обучения нейронных сетей;

3) изучить основные методы и средства сбора, обработки и анализа данных при использовании нейронных сетей.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В.ДВ.04

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Производственная практика: Производственно-технологическая практика

2.1.2 Математическое моделирование в приборных системах

2.1.3 Системы управления качеством

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ, ПРАКТИКИ)

ПК-2: способность формулировать и решать задачи по обеспечению функцианирования системы управления

качеством в области приборостроения

ПК-2.1: Знает  особенности работы нейронных сетей, области задач, которые могут решаться с помощью нейронных

сетей

Результаты обучения: знает типы искусственных нейронных сетей и области задач, которые решаются с помощью

нейронных сетей

умеет выбирать архитектуру нейронной сети под конкретную задачу

владеет навыками обучения искусственных нейронных сетей для решения конкретных задач

ПК-2.2: Умеет обобщать нечеткие знания в предметных областях и получать уравнения нечеткой логики для конкретной

задачи и их решать

Результаты обучения: знает области эффективного использования нейронных сетей при решении нечетких задач

умеет использовать современные методы и средства сбора, обработки и анализа данных при использовании нейронных

сетей

владеет навыками работы с инструментальными средствами сбора, обработки и анализа нечетких данных при

использовании нейронных сетей

ПК-2.3: Владеет методиками решения конкретных задач на основе модели нейронных сетей с обоснованием типа сети и

методикой ее обучения

Результаты обучения: знает методы построения и обучения нейронных сетей

умеет пользоваться основными алгоритмами построения и обучения нейронных сетей

владеет навыками решения технических задач с помощью нейронных сетей

ПК-4: способность проводить моделирование и экспериментальные исследования на основе физических процессов и

явлений для создания новых оптико-электронных приборов и комплексов

ПК-4.1: Знает функции влияния параметров внешней сре-ды на систему управления роботом

Результаты обучения: знает понятия и термины теории нейронных сетей; методы построения и обучения нейронных

сетей; основные методы и средства сбора, обработки и анализа данных при использовании нейронных сетей

умеет учитывать влияние внешней среды на нейронную систему управления роботом

владеет навыками обучения нейронных сетей роботов с учетом параметров внешней среды

ПК-4.2: Разрабатывает методы проектирования информа-ционной системы робота с учетом влияния внешней среды

Результаты обучения: знает основы проектирования нейронных сетей роботов

умеет обучать нейронные сети роботов с заданными техническими характеристиками

владеет навыками составления обучающих примеров для нейронных сетей роботов
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ПК-4.3: Умеет создавать техническое задание на проектирование информационной системы робота, разрабатывать

функциональную блок-схему системы и обоснованно выбирать сенсоры с заданными техническими характеристиками, а в

случае их отсутствия разрабатывать новые

Результаты обучения: знает основные методы проектирования нейронных сетей в робототехнике с учетом влияния

внешней среды

умеет пользоваться основными алгоритмами построения нейронных сетей роботов с учетом влияния внешней среды

владеет навыками проектирования нейронных сетей роботов с учетом влияния внешней среды


