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представленное в диссертации, сводится к текстовому описанию на стр. 45 

и к таблице на стр. 60. В диссертации достаточно подробно описываются 

успешно проведенные эксперименты, при этом в тексте диссертации 

отсутствуют упоминания положений теории автоматического управления, 

отсутствует описание передаточных функций, описание проверки 

устойчивости динамической системы. Какие методы использовались для 

проверки устойчивости движения мобильного робота с изменяемой 

внутренней конфигурацией на этапе составления математической модели? 

5. В диссертации заявлено решение задачи многокритериальной оптимизации

движения мобильного робота с изменяемой внутренней конфигурацией,

подтверждённое экспериментально, эксперименты описаны достаточно

подробно в четвёртой главе. Во второй главе автор предлагает решение

задачи многокритериальной оптимизации, приводит одну целевую

функцию, и даёт результат решения задачи оптимизации. Из текста

диссертации не ясно, как выбирались остальные целевые функции, по

каким критериям решалась задача многокритериальной оптимизации?

Какие методы использовались для решения задачи многокритериальной

оптимизации?

6. Автором упомянуто решение задачи оптимизации движения робота.

Приводится условие оптимального движения мобильного робота

капсульного типа с выдвижными опорами для некоторого параметра (или

переменной?) i, при этом не указан физический смысл i, не даются с�ылки

на формулы, содержащие параметр (или переменную?) i. Таблица на стр.

76 содержит значения i, называя их «решением оптимизационной задачи».

Каков их физический смысл? Какая роль значения i в управлении

движением мобильного робота?
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7. Таблица с результатами экспериментальных исследований главы 4 была бы

предпочтительнее текстового описания и сильно облегчила восприятие

результатов эксперимента.

Общее заключение по работе 

Перечисленные выше замечания не влияют на общую оценку работы, которая

является законченным исследованием, направленным на решение важной научно­

технической задачи. Результаты диссертации обладают научной новизной и

представляют практический интерес. По своему содержанию, научной новизне и

практической ценности она соответствует требованиям пп. 9-11, 13-14 «Положения
о порядке присуждения учёных степеней», утвержденного постановлением

Правительства Российской Федерации от 24.09.2013 г. №842, предъявляемым к

диссертациям на соискание ученой степени кандидата наук, а её автор Бордюгов

Денис Владимирович заслуживает присуждения ему ученой степени кандидата

технических наук по специальности 2.5.4. Роботы, мехатроника и робототехнические
системы (технические науки).

Официальный оппонент выражает своё согласие на обработку персональных

данных.

Официальный оппонент:

к.т.н., старший преподаватель

факультета компьютерных и инженерных наук

института анализа данных и искусственного интеллекта

АНО ВО «Университет Иннополис» 
_ � 

Марчук Евгений Александрович
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Сведения о лице, подписавшем отзыв: 

Марчук Евгений Александрович 

Место работы: автономная некоммерческая организация высшего образования 

«Университет Иннополис» 

Должность: старший преподаватель факультета компьютерных и инженерных 

наук, Институт анализа данных и искусственного интеллекта. 

Адрес: 420500, Республика Татарстан, Верхнеуслонский муниципальный район, 

город Иннополис, улица Университетская, д. 1. 

Телефон: +7 (843) 203-92-53 

E-mail: e.marchuk@innopolis.ru

Специальность, по которой защищалась диссертация: 2.5.4. Роботы, мехатроника 

и робототехнические системы ( технические науки) 




