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ДЛЯ КОНТРОЛЯ НИЗКОЧАСТОТНЫХ КОЛЕБАНИЙ ОБЬЕКТОВ
Аннотация. Шагающие робототехнические платформы, передвигающиеся по дну, находят применение при внедрении новых промышленных технологий освоения ресурсов морского дна.
Целью проекта является разработка прибора для измерения низкочастотных колебаний различных объектов, а также отслеживание динамики изменения амплитуды и частоты колебаний этих объектов. Сферы применения данной разработки очень широки...
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Рис. 1 – Схема устройства
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