
отзыв 

на автореферат диссертации Бордюгова Дениса Владимировича на тему «Управление 
движением опорных элементов мобильных роботов с изменяемой внутренней 

конфигурацией», представленной на соискание ученой степени кандидата технических наук 
по специальности 2.5.4- «Роботы, мехатроника и робототехнические системы». 

Заявленная соискателем Бордюговым Д.В. тема исследования движения· мобильных 
роботов с управляемым пepeмeщeI,IJleM опорных элементов является актуальной и обращает 
внимание на проблему организации движения мобильного робота в ограниченных 
пространствах. Основными результатами работы являются математическая модель движения 
мобильных роботов с управляемым перемещением опорных элементов и метод планирования 
движения. Автором разработаны �одели прямолинейного движения, бокового перемещения, 
движения по дуге окружности, по диагонали, а также модель разворота. Адекватность моделей 
доказана экспериментально путём построения предлагаемого типа локомоции на мобильном 
роботе и проведения натурных экспериментов. 

Вьmолненное исследование имеет теоретическое значение с точки зрения развития 
подходов к локомоции мобильных систем с изменяемой конфигурацией голономных связей. 
Практические результаты подтверждают применимость модели в средах с плоскими и 
цилиндрическими поверхностями и могут быть использованы в нефтегазовой 
промышленности, коммунальном хозяйстве и других областях, требующих исследования 
ограниченных пространств. Результаты исследования докладывались на научных 
конференциях, включая ведущие международные профильные конференции CLA W AR и ICR. 

К работе имеются следующие замечания: 

1. В автореферате не указано, каким образом бьmа получена экспериментальная кривая
движения робота. На Рис.9 отсутствует градуировка осей.

2. В работе не рассмотрен вопрос грузоподъемности робота и влияния дальнейшего
оснащения на динамические свойства платформы.

В целом, сделанные замечания не влияют на общую положительную оценку работы. 
Считаю, что диссертационная работа Бордюгова Дениса Владимировича «Управление 
движением опорных элементов мобильных роботов с изменяемой внутренней конфигурацией» 
удовлетворяет всем критериям, которым должны отвечать диссертации на соискание ученой 
степени кандидата наук ВАК РФ, а соискатель Бордюгов Денис Владимирович заслуживает 
присуждения ученой степени кандидата технических наук по специальности «2.5.4 - Роботы, 
мехатроника и робототехнические системы>>. 
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